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(54) Dispositif de commande d'appareillage haute tension comportant un agencement 
synoptique 



(57) La pr^sente invention concerns un dispositif de 
commande d'un appareillage haute tension comprenant 
un calculateur (1) et un agencement synoptique com- 
portant un dispositif support (2) portant sur sa face visi- 
ble un descriptif (3) de schema synoptique de signali- 
sation d'dtats de I'appareillage associ6 & des lampes de 
signalisation (4). 

Ledit agencement synoptique comporte egalement 
au moins un connecteur (6) directement relie audit cor- 



don de transmission (7), comportant lesdites lampes de 
signalisation (4) et connects de fa^on amovible audit 
calculateur (1 ) sur une face (1 A) de celui-ci dite face de 
connexion, ledit dispositif support (2) et ledit connecteur 
(6) 6tant disposes de telle sorte que ce dernier prSsente 
lesdites lampes de signalisation (4) de fa$on assoctee 
audit descriptif (4) du dispositif support (2), qu'il sort con- 
nects avec le calculateur (1 ) en position dite normale ou 
d6connect§ du calculateur (1) en position dite d'urgen- 
ce. 
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Description 

La prSsente invention se rapporte k un dispositif de 
commande d'appareillage haute tension comportant un 
agencement synoptique. 

Elle concerne plus prScisSment un dispositif de 
commande d'un appareillage haute tension comprenant 

un calcuiateur destine k recevoir des informations 
d'etats en provenance de I'appareillage par I'inter- 
m6diaire d'au moins un cordon de transmission, 
un agencement synoptique comportant un disposi- 
tif support portant sur sa face visible un descriptif 
de schema synoptique de signalisation d'etats de 
I'appareillage associS k des lampes de signalisa- 
tion. 

La commande d'appareillages haute tension peut 
§tre de fa$on classique effective selon trois modes 
Sexploitation: 

k partir d'une salle de commande centralists ou 
sont transmis les ordres de commande au calcuia- 
teur; 

k partir d'une armoire locale, en mode Sexploitation 
dit local, ou peuvent fitre actionnds des boutons de 
commande de I'agencement synoptique, le calcu- 
iateur etant opSrationnel, le calcuiateur et I'agence- 
ment synoptique etant log6s dans cette armoire; 
k partir de Parmoire locale, en mode d'exploitation 
dit d'urgence. ou le calcuiateur n'est pas opSration- 
nel. 

Un commutateur k trois positions permet typique- 
ment de choisir le mode d'exploitation. 

Le calcuiateur de technologie numerique permet 
d'assurer les automatismes, par exemple les verrouilla- 
ges en fonction des positions des autres appareils haute 
tension, de retat de density du gaz dieiectrique des dif- 
f Srents compartiments dans le cas d'appareillages sous 
enveloppe metallique ou autre, etc... 

Ce calcuiateur remplace les dispositif s k relais Slec- 
tromScaniques utilises auparavant et permet une pos- 
sibility devolution vers des fonctions plus 6volu6es, par 
exemple une surveillance d'etat de I'appareillage et une 
possibility de communication avec un niveau de contrG- 
le et de commande superieur par I'intermddiaire d'un 
bus de communication. 

Cependant cette technologie se heurte k une reti- 
cence des expioitants du fait de la necessity d'une re- 
mise en question des m6thodes de maintenance et sur- 
tout de la crainte d'une dSlaillance majeure du calcuia- 
teur qui rendrait le syetfcme totalement inop6rant et Sex- 
ploitation impossible. 

Parailleurs, la fonction synoptique est actuellement 
effectu6e par deux types d'agencement: 

par un agencement synoptique totalement ind6pen- 



dant du calcuiateur, c'est-^-dire dont tes boutons de 
commande et les lampes de signalisation sont phy- 
siquement sSparSs du calcuiateur; cet agencement 
synoptique est alors aliments par une polarity indd- 
pendante de celle du calcuiateur et par un cordon 
de transmission d'informations d'etats en prove- 
nance de I'appareillage Sgalement independant de 
celui du calcuiateur; ('exploitation en mode urgence 
peut done etre realisSe sans probteme k partir de 
I'agencement synoptique independant et cette so- 
lution s'av&re done fiable mais couteuse. 
- par un agencement synoptique totalement int6gr6 
au calcuiateur, e'est-a-dire dont les boutons de 
commande et les lampes de signalisation sont phy- 
siquement integrSs au calcuiateur; il est alors direc- 
tement alimente par le calcuiateur mais en cas de 
defaillance de ce dernier, cet agencement synopti- 
que n'est plus opSrationnel; cette solution s'av&re 
done relativement Sconomique mais non fiable pour 
I'exploitant puisqu'en cas de defaillance du calcuia- 
teur, Sexploitation en mode urgence n'est pas pos- 
sible. 

Le dispositif de commande conforme k I'invention 
rSsout ces probldmes, en etant moins coOteux que les 
dispositifs de commande comportant le premier type 
d'agencement synoptique tout en etant plus fiable que 
ceux comportant le second type d'agencement synop- 
tique. II prSsente un rapport fiabilitS/coGt optimal. 

Pour ce faire, conform6ment k invention, ledit 
agencement synoptique comporte 6galement au moins 
un connecteur directement relit audit cordon de trans- 
mission, comportant lesdites lampes de signalisation et 
connects de fa$on amovible audit calcuiateur sur une 
face de celui-ci dite face de connexion, ledit dispositif 
support et ledit connecteur etant disposes de telle sorte 
que ce dernier presente lesdites lampes de signalisation 
de fagon associte audit descriptif du dispositif support, 
qu'il soit connects avec le calcuiateur en position dite 
normals ou disconnects du calcuiateur en position dite 
d'urgence. 

Selon le mode de realisation prSfSr6 de invention, 
le dispositif support est parall&le k la face de connexion 
du calcuiateur et fix6e sur celui-ci. 

Avantageusement, le dispositif support comporte 
des moyens de maintien du connecteur en position d'ur- 
gence. 

De preference, le dispositif support est une plaque 
pivotante sur le calcuiateur et I'association des lampes 
de signalisation du connecteur et du descriptif ports par 
ladite plaque est realise par logement du connecteur 
dans des orifices realises dans la plaque. 

De fa9on connue en 6oi, le dispositif support port© 
egalement des boutons de commande locale. 

L'invention est decrite ci-aprds plus en detail k I'aide 
de figures ne reprSsentant qu'un mode de realisation 
pref6r6 de l'invention. 

Les figures 1 k 4 repr6sentent des vues en pers- 
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pective d'un dispositif do commande conforme k Inven- 
tion. 

La figure 5 est une vue en coupe partielle de detail. 
Le dispositif de commande d'un appareiilage haute 
tension comprend 

- un calculates 1 numerique destine k recevoir des 
informations d'6tats en provenance de I'appareilla- 
ge et k transmettre des ordres de commande pro- 
grammes en provenance d'un niveau superieur, 
un agencement synoptique comportant un disposi- 
tif support constitu6 d'une plaque 2 portant sur sa 
face visible un descriptif 3 de schema synoptique 
de signaiisation d'Stats de I'appareillage et des bou- 
tons de commande locale 5, 
des connecteurs 6 directement relics k un cordon 
de transmission 7 des informations d'6tats en pro- 
venance de I'appareillage, comportant des lampes 
de signaiisation 4 destinies k Stre associ6es au 
descriptif 3 et connects de fa9on amovible au cal- 
culateur 1 sur une face 1 A de celui-ci dite face de 
connexion. De tels connecteurs 6 sont en soi con- 
nus et utilises dans les installations d'automates 
programmables. 

La plaque 2 et les connecteurs 6 sont disposes de 
telle sorte que ces derniers prSsentent les lampes de 
signaiisation 4 de fapon iassociSe au descriptif 3 de la 
plaque 2, qu'ils soient connects avec le calculateur 1 
en position dite normals ou dSconnectSs du calculateur 
1 en position dite d'urgence. 

Les figures 1 k 4 iilustrent ces deux positions. 

Sur la figure 1 , ie dispositif est en position normale. 

Les connecteurs 6 sont embrochSs sur le calcula- 
teur 1. lis recoivent les informations d'etats de I'appa- 
reillage par leur cordon de transmission 7 et les trans- 
mettent au calculateur 1 . La plaque 2 est maintenue pa- 
rallSlement sur la face de connexion 1 A par liaison m£- 
canique, pr6cis6e plus loin, k deux parois latSrales 1B, 
1 C prolongeant le bottier du calculateur 1 sur la face de 
connexion 1A. L'association des lampes de signaiisa- 
tion 4 des connecteurs 6 et du descriptif 3 porte par la 
plaque 2 est realise par logement de la face avant des 
connecteurs 6 portant les lampes 4 dans des orifices 2A 
realises dans la plaque 2. 

Le dispositif de commande peut done fonctionner 
en mode Sexploitation local, par rintermediaire des 
boutons de commande 5, le calculateur 1 etant op6ra- 
tionnel 

En cas d'op6ration de mise hors service du calcu- 
lateur 1 , en general pour permettre une intervention sur 
celui-ci par exemple dSfaillant, dans un premier temps, 
la plaque 2 est 6loign6e de la face 1 A de connexion du 
calculateur 1 , comme represents sur la figure 2. Pour 
ce faire, elle est avantageusement pivotante sur le bord 
horizontal infSrieur des parois latSrales 1B, 1C au 
moyen de charniSres. Les boutons de commande 5 sont 
d6plac6s avec la plaque 2. 



Dans un second temps, les connecteurs 6 sont d6- 
connectes du calculateur 1 et fixes sur la plaque 2 com- 
me represents sur la figure 3. Pour ce faire, la plaque 2 
comporte des moyens de maintien des connecteurs 
5 dont un mode de realisation pref ere sera dScrit plus loin. 

Le calculateur 1 est alors hors fonction et il est pos- 
sible de proc6der k une intervention telle que I'enl&ve- 
ment d'une carte defectueuse pour reparation. 

Dans un IroisiSme temps, la plaque 2 est remise en 
10 place contre les parois laterales 1 B, 1 C par pivotement 
et fixation mScanique contre celles-ci, par exemple par 
rintermediaire de crochets ou d'attaches aimantees, 
comme represente sur la figure 4. Du fait des moyens 
de maintien, les connecteurs 6 sont ISgSrement Sloi- 
'5 gnes de la face de connexion t A. 

Le dispositif est alors en position d'urgence, une 
surveillance de I'appareillage pouvant §tre realises par 
rintermediaire des lampes de signaiisation 4 associees 
au descriptif 3 et une commande locale pouvant etre ef - 
20 fectuee par rintermediaire des boutons de commande 
5, le calculateur etant inop6rant. 

Un mode de realisation des moyens de maintien 
des connecteurs 6 sur la plaque 2 en position d'urgence 
est represents sur la figure 5. 
25 Sur au moins deux bords des orifices 2A dont un 
6eul est ici represents, des piSces B en matSriau Slas- 
tique, par exemple en caoutchouc, sont fixSes k la pla- 
que 2 par vissage ou rivetage 9. Ces pieces 8 sont es- 
pacSes de telle sorte qu'une fois le connecteur 6 intro- 
30 duit entre elles et dans I'orifice 2A, elles exercent un ef- 
fort de compression sur les parois du connecteur 6 as- 
surant son maintien. 

Cet effort de compression est par contre insuffisant 
pour retenir le connecteur 6 lorsqu'il est embrochS sur 
35 la face de connexion 1 A du calculateur 1 , comme repre- 
sente sur la figure 2. 



Revendicatlons 

40 

1. Dispositif de commande d'un appareiilage haute 
tension comprenant 

un calculateur (1 ) destine k recevoir des infor- 
ms mations d'etats en provenance de I'appareilla- 
ge par rintermediaire d'au moins un cordon de 
transmission (7), 

un agencement synoptique comportant un dis- 
positif support (2) portant sur sa face visible un 
50 descriptif (3) de schSma synoptique de signaii- 

sation d'Stats de I'appareillage associS k des 
lampes de signaiisation (4), 

caractSrisS en ce que ledit agencement sy- 
55 noptique comporte egalement au moins un connec- 
teur (6) directement reliS audit cordon de transmis- 
sion (7), comportant lesdites lampes de signaiisa- 
tion (4) et connecte de fa$on amovible audit calcu- 
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lateur (1 ) sur une face (1 A) de celui-ci dite lace de 
connexion, ledit dispositif support (2) et ledit con- 
nected (6) 6tant disposes de telle sorte que ce der- 
nier pr6sente lesdites lampes de signalisation (4) 
de fagon assoctee audit descriptif (4) du disposrtif s 
support (2), qu'il soit connects avec le calculates 

(1 ) en position dite normale ou ddconnecte du cal- 
culates (1) en position dite d'urgence. 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caract6ris6 en 10 
ce que le dispositif support (2) est paralldle d la face 

de connexion (1 A) du calcu lateur (1 ) et fix6e sur ce- 
lui-ci. 

3. Dispositif selon Tune des revendications pr6c6den- is 
tes, caract6ris6 en ce que le dispositif support (2) 
comporte des moyens de maintien (8) du connec- 
ted (6) en position d'urgence. 

4. Dispositif selon Tune des revendications pr6c6den- 20 
tes, caract6ris£ en ce que le dispositif support (2) 

est une plaque pivotante sur le calculated (1). 

5. Dispositif selon la revendication 4, caract6ris6 en 

ce que ('association des lampes de signalisation (4) 2s 
du connected (6) et du descriptif (3) porta par ladite 
plaque (2) est realist par logement du connected 
(6) dans des orifices (2A) r£alis£s dans la plaque 

(2) . 

30 

6. Dispositif seion Tune des revendications pr6c6den- 
tes, caract6ris6 en ce que le dispositif support (2) 
porte 6galement des boutons de commande locale 

(5). 
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FIG. 3 
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